Data: 2025-08-01

Przedmiar
Inwestycja: Modernizacja drogi powiatowej nr 2427C SLABOSZEWKO -
MOKRE od km 0+000 do km 2+385 na dtugosci 2,385 km
Obiekt: Modernizacja drogi powiatowej nr 2427C SLABOSZEWKO -
MOKRE od km 0+000 do km 2+385 na diugosci 2,385 km
XXV Drogi
Rodzaj robot: CPV:45233142-6 Roboty w zakresie napawy drég
Inwestor: ZARZAD DROG POWIATOWYCH W MOGILNIE

ul. M. Konopnickiej 20
88-300 Mogilno

Wykonawca:
WYKONAWCA INWESTOR
Opracowat. inz. Krystyna Gotaszewska - prOJektant Symbol przedmiaru: 3/ZDP/2025
Data opracowania: 2025-08-01 Wydruk z programu Cetus

ind. Krystyna szaszewska
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Przedmiar robot Data: 2025-08-01

Lp.

Opis roboét

KNNR-1-01-04-3
I. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01
Odtworzenie trasy w terenie réwninnym - lokalizacja i obmiar zgodny z obliczeniem ilo$ci robot poz.1

llos¢: 2,385 Jedn.: km

Analiza wiasna

Il. ROBOTY ROZBIORKOWE

D-05.03.11
Frezowanie istniejgcej nawierzchni bitumicznej na gleboko$¢ do 4 cm z odwozem $cinki na odl. do 1 km - obl. il.

rob. poz.2.

1logé: 810,5 Jedn.: m2

KNNR-6-01-02-2
Ill. PODBUDOWA

D-02.01.01
Koryto wykonywane na poszerzeniach jezdni. Gteboko$¢ koryta 25 cm, kategoria gruntu Il1.- obliczenie ilosci robét

poz.3.

llo$¢: 88 Jedn.: m2

KSNR-6-01-13-2

D-04.04.02 _
Podbudowa z kruszywa tamanego frakcji 0/31,5mm - grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 20 cm.- obmiar jak w
poz.3. obl. il. robét

llosé: 88 Jedn.: m2

KSNR-6-10-05-6

D-04.03.01.
Czyszczenie nawierzchni bitumicznej mechanicznie, jezdnia, wigczenia, skrzyzowania, poszerzenie - obliczenie

iloci robét poz.6.

llos¢: 14050 Jedn.: m2

KNNR-6-10-05-7

D-04.03.01
Skropienie nawierzchni emulsjg asfaltowa w ilosci 0,5 kg/m2 - lokalizacja i obmiar jak w poz.6.

llo$¢: 14050 Jedn.: m2

KSNR-6-01-08-2

D-04.08.01

Profilowanie istniejgcej nawierzchni - odcinkowe wyréwnanie mieszankg mineralno-asfaltowg AC11W na $rednig
grubo$¢ 3-4 cm z transp. masy z wytwérni do miejsca wbudowania; obl. il. robét poz.5. + 7.

9+29,5

lloéé: 38,5 Jedn.: mg

KNNR-6-03-09-2

IV. NAWIERZCHNIA

D-05.03.05

Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC11S, grubosé warstwy po zageszczeniu 4 cm z transp. z wytwérni do
miejsca wbudowania; jezdnia, wigczenia, skrzyzowania, poszerzenie - lokalizacja i obmiar zgodny z obliczeniem
ilosci robot jak w poz.8.

llos¢: 13665 Jedn.: m2

KNR-0231-14-06-2
V. ROBOTY WYKONCZENIOWE

D-03.02.01
Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych. Urzadzenia - kratki $ciekowe uliczne.- obl. il. rob.

poz.9.

llosé: 2 Jedn.: sztuk

10

KNR-0231-14-06-4

D-03.02.01
Regulacja pionowa studzienek dla urzgdzen podziemnych. Urzadzenia - Zzawory wodociggowe - obl. il. rob.
poz.10.

llosé: 2 Jedn.: sztuk
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Przedmiar robot Data: 2025-08-01

Lp. Opis roboét

11 | KNR-0231-14-06-3

Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych. Urzadzenia - wiazy kanatowe.- obl. il. rob. poz.11.
llosé: 10 Jedn.: sztuk

12 | KNNR-6-13-01-7,5

D-06.03.01
Plantowanie poboczy przez $cinanie i zasypanie zagtebieri wraz z wiréwnaniem do wymaganego spadku
poprzecznego - obmiar zgodny z obliczeniem ilo$ci robét poz.12.

llo$¢: 3500 Jedn.: m2
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